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EPITESSZERVEZESI PROGRAMRENDSZER

az és tervezésé-
ben két nagy teriileten alkalmazunk a héléterv készné-
sében és az épits 6 1t

yag:h
sza’]lit:isi mvonalak

Kijelolésében.

A halés tervezési modszer kialakuldsa az UVATERV-nél

Az épitésszervezésben 1968 o6ta alkalmazunk hdlés
tervezést és programozdst, kordbban a feladatok idébeni
iitemezését vonalas (Un. Gantt-diagrammal), majd a
grafikus ényii el ( ) készitet-
tik, a tevé ¢ ido dbré . A bo-
nyolult muveletek kozotti technolégiai, logikai kapcsula-
tok kifejezésére ezek alkalmatlanok voltak.

siga, Osszetettsége miatt a kézi feldolgozds mdr lehetet-
lenné vilt.

1968 1977 kozott a SZUV az UTORG és az EGSZI

jdban ottani p alapjdn, majd
ezeket adaptdlva 1977-t6] mdr sajdt szdmitékozpontunk-
ban késziiltek a hdlGtervek. A kiilonféle programok alkal-
mazisinak sok elénye volt: megismertiik alkalmazdsuk
Korldtait és azokat a lehetSségeket is, ameddig dltaluk
az adott szakterileten a miszaki tervezésben eljut-
hatunk.

Az UVATERYV szdmitokozpontjdnak létrejotte ming-
ségi viltozast jelentett munkdnkban: lehetové tette a
szakteriilet specidlis igényeinek leginkdbb megfelel6
CPM és MPM tipusii programok készitését. Addigi hdls-
tervezési tapasztalataink birtokdban a programkészités-
hez olyan mémckl megfogalmazist tudtunk adni, amely
a kordbbi é; jobb t adott. A terve-

Az j szervezési médszer, a hdlétechnika abbdl az
alapgondolatbél indul ki, hogy a mvekenysegek kiilén-
boz6, a gymassal k allo rész-
tevékenységekre bonthaték. Ezeke! a kapcsolatokat
fiiggbségiik médja, fajtdja szerint egy logikai hdléval
grafikusan dbrdzolni lehet. A hdlén beliil feltdrt kap-
csolatok logikai, de technoldgiai kapcsolatokat is ki-
fejeznek; a logikai sorrend egyben technoldgiai sor-
rendet is ad, de ennél tobbet is jelent. A lehetséges
technoldgiai sorrendek kozill a legkedvezébbet vé-
lasztja ki, vagyis ez a logikai sorrend min&ségi kiilénb-
séget jelent.

Milyen elényoket kindl az (j szervezési mddszer
a hagyomdnyos litemtervvel szemben?

® kiemeli a folyamatok kozotti fiigg6ségi viszonyt és

zésben ma haszndlt hdlGtervezési programjainkat mdr
az UVATERV szimitékozpontja készitette. 1976-ban
késziilt el az MPM, 1977-ben a CPM programunk,
a CalComp rajzolégép iizembe dllitdsival pedig a teljes
progxamrendszer klepltése lehcluve valt. 1981-t61 a
hélétery szdmi ibol kap-
csoldssal, sokszorosithaté formdban készil a vonalas
iitemterv és a ciklogram.

Az UVATERV hélétervezési programrendszere

A hilotervezés p d: a CPM idéi X,
az MPM i 6, eroforris-elemzé és cil b
13jz0l6 p 6l dll (1. dbra).

ezzel mintegy , kikényszeriti” a minden vi: ylatban
végiggondolt tervezést, egyittal megkonnyiti a nagyon
gyakran el6fordul6 dtdolgozdsi munkat is;

a folyamatok kozill a végs6 hatdrids tartdsa érdeké-

A CPM idbiitemez8 program

t CPM hélémodell

ben fontossdgi sorrendet ad, a kiilonbo
eredményként szolgdltatja (kritikus 1t);
alaposszefiiggései, a logikai sémak fiiggetlenek a konk-
rét naptdri beosztdstél, az eredeti hdléterv az id6beli
csiiszdsok esetén is felhaszndlhat6;

tobb szervezési viltozat elkészitését és Osszevetését
is lehetGvé teszi, kevésbé munkaigényes;

a hél6terven alapulé programozds eredménye, az
itemterv vonalas és ciklogram formdban is elGallit-
haté, igy az alsé- és kozépszintli vezetSk részére az
dltaluk megszokott és érthetd formdban adhaté ki.

A hilotervezés adta elényokhoz azonban csak szd-
mit6gép alkalmazdsdval lehetett eljutni. A tervezési

6 szervezési y

g ban j
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tovabbfejleszteséve] dolgoztuk ki. A CPM (vagyis a kri-
tikus it modszere) esetében a szdmitdsok a tevékeny-
ségre irdnyulnak. Tevékenységen térben vagy idGben
OsszefiiggG, egyértelmtien meghatdrozhaté feladatot
értink, amely lehet elokészités vagy kivitelezés; idG,
er6forrds és koltség tartozhat hozzd.

A hilodi a’ foly

gekbdl és a gek kiinduld vi jelolé
eseményekbol tevodlk Gssze. Jellemzo tevékenysége
a ldtszattevékenység, amelynek szerepe és jelentdsége
igen nagy a CPM hil6technikdban, annak ellenére,
hogy nincs id6-, erGforrds- és koltségigénye. F§ szerepe,
hogy a hdléban a kapcsolatokat, dsszefiiggéseket logi-
kussd tegye. A hilo dbrdzoldsakor a tevékenységeket

jelols
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2. dbra. CPM célhdlo részlete (csongrddi vasiti Tisza-hid)

a ldtszattevékenységeket meg- minimdlis tartalék idGvel rendelkezd kritikus tevékenysé-
gek ldncolata. A hdl6zatban ez a leghosszabb és a legtobb
1dot 1genylo ut, fogalma, tartalma donlo fontossdgi a
szerkesz-  tervfelad a munk: hajtdsdban. Bér-

folyamatos  vonallal,
kulonboztetésul szaggatolt vonallal jeloljiik.

égek vonalai 6pontok-
ban kapcsolodnak egymishoz. A halédi:

tésekor tehdt az épités szervezésének tervét pontok és
ezeket 0OsszekotG irdnyitott vonalak, azaz grifok fel-
rajzoldsdval tessziik dttekinthetSbbé.

A véges sok csomdpontbél és élbdl dll6 halénak lehet
egy vagy tobb kezdd- és végpontja. A kezdSpontbol
a végpontba vezets leghosszabb it a kritikus ut.

A gépi szdmitds sordn a program ellen6rzi az adott
hdlé adatait, grfjanak hurokmentességét, kiszdmitja
a tevékenységek legkordbbi, legkés6bbi kezdési és be-
fejezési idejét, kozben ellendrzi, hogy a tevékenységekre

mely tevékenység csuszdsa a knukus it mentcn el-
tol6ddst okoz az egész program végrehajtdsiban, hacsak
nem tudjdk az idGveszteséget a kritikus 1t hdtralévé
részén behozni. A f6 figyelmet a kritikus, illetve az
ehhez kozel dllé szubkritikus ttra, annak tevékeny-
ségeire kell irdnyitani.

A CPM id6d .

program I készitett
hdloterveink kozil a legjelentGsebbek az autépalya-
beruhdzdsok teljes folyamatdra kidolgozott halok voltak
1974-ben ,.AZ 6paly uhdzdsok B

adott minimdlis és dlis kovetési td dgok be-
tarthatok-e. Kiszdmitja a terv teljes végrehajtasi idejét,
a kritikus dt hosszit, és megjeloli a szubkritikus tevé-
kenységeket, meghatdrozza a tevékenységek hatdr-
idejét. Az iitemezési idoket igény szerint naptdri vagy
abszolut rendszerben adja meg

Az 61 6! dezhetd

4 észil 1di; kérheté sornyom-

vo!
taton és pen is. Egy t imdlisan 1000
tevékenységet tartalmazé hdlok futtathatok. A nagyobb
hdlok iitemezése — kihaszndlva a tobb kezdd és befejezd
levekenyseg megaddsdnak lehetGségét — a mdr ilitemezett

” cimmel keszull h.’Lloterv az UTIBERV—BUV—
UVATERV iali jainak egyiittmikodésével;
ezt tovibbfejlesztve 1976-ban késziilt el az ,,Autépilya-
beruhdzdsok tipushdloterve”, amelyet a rendeletmédosi-
tasok kovetkeztében 1979-ben teljesen dt kellett dol-
gozni. Végil szintén 1979-ben kidolgoztuk az ,,Auté-
pélya-beruhdzdsok koordindciés hdlGtervét”, amelyben
a felsd szintii vezetés részére Osszevont formdban, a
fontos dontési helyek feltiintetésével vezérhdlGtervet
is készitettiink. A beruhdzisi folyamatra készitett hals-
tervek jelentSsége, hogy feltdrtdk a teljes beruhdzds
1doszukscgletet a kritikus utat, a beruhdzdsi folyamat
2

kezdésként megadva, futtatdssal
oldhzlo’ meg.
A gépi szdmitds eredményeként adé6dik a kritikus 1t, a
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dontési helyeket és
szinteket, egyben a beruhdzisi rendszer fogyatékossd-
git is.



1980-ban jelentds feladatunk volt az M3 és az M26
autpdlya EmGd—Miskolc, illetve Em6d—Polgdr kozotti
szakasza elSkészitésének hdléterve; a kivitelezés meg-

és a benne 1év6 kapcsolatok e tervezési fazisnak jol

* megfelelnek.

Legjelent6sebbek az M3 és M1 autépdlydk épiilo

inditdsdig valamennyi sziikséges folyamatot feltdrtunk

szakaszaihoz, a Ferihegyi repiil6tér I1. sz. leszdllopadlydja
é a szervezett eld] ad- ¢

valamint az elsérendi kozutak vérosi dtke-
lési, illetve elkeriild szakaszaihoz készitett MPM halg-
tervek voltak (4. dbra). Uj tipusi feladatunk volt az 1. sz.
fout 26—-40. km-sz. kozotti szakaszdnak burkolatmeg-
0t késziilt MPM hdlé 1981-ben, amely a rend-
kiviil rovid id6 alatti, bonyolult épitési feladat szerve-
zett, hatdridon belli kivitelezését tette lehetGvé.

ink.

1981-ben mdr az vj beruhdzdsi rendeletek alapjin
készitettiik el a csongrddi vasiti Tisza-hid célhdlo- és
alaphdlterveit. A célhdlo a szdmil i eredmények
alapjdn id6léptékben szerkesztett logikai hdlo, amely
szemléletesen mutatja be az elvégzendd feladatok,
tevékenységek sorrendjét, kapcsolatit — felelGsonként
rendezve a fontos eseményeket (2. dbra).

CPM, MPM er6forras-elemzé program

MPM idéiitemezd program Az idGiitemezés utdn a hdlétervezés kovetkezo lépése
az erdforrds-elemzés; hatékonyabban haszndlhaté ugyan-
is a hdléterv, ha az idénormakon tul az eréforrdsigénye-
ket és erdforrds-kapacitdsokat is figyelembe vesszik.
i 8, pénz, épitd: gép stb.)

A ,potencidleljdrds”, az MPM szintén tevékenységekhez
kot6ds hdlomodell, de dbrizolisa eltér a CPM-étsl.
Az eljdrasok matematikai alapjdul szolgdlo gréfelmél (Er6 pl.:
szerint a CPM-nél az esemény jele csics, a tevékenységé,
illetve a logikai kapcsolaté irdnyitott él; az MPM hilo-
modellnél viszont a csticesal nem az eseményt, hanem
a tevékenységet jelolik, és a nyilak csupdn figgdségi,
kapesoloddsi viszonyt fejeznek ki (3. dbra).

Az MPM hélédiagram tehdt a folyamatokat jelld

ékenységek ( ¢ ok) és a tevékenység
kozotti latok k  hdlo bol dll.
A logikai hdléterven a tevékenységeket téglalap alaku
domindk, az osszefiiggéseket a kapcsolatok jellegét és
irdny4t mutaté nyilak dbrazoljak.

Az MPM hilétervezési technikdndl bevezetett uj
elem, a kapcsolatok idGértéke, illetve a kapesolatok
tivolsdga wjabb Osszefiiggéseket, varidciokat hoz létre
a ly osszh jab. és az it
Az MPM hil6tervben a tevékenységdomindk kozott

4. dbra. Az M3 autopdlya 33,7-86,0 km-szelvények kozotti
szakaszdnak MPM beruhdzdsi tényhdloja (részlet)
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TERVEZES A HAL(

5. dbra.

HALO LOGIKAJA
50

EROFORRAS-
KORLATOK JO}

Ciklogramrajzolé program

A halun belul az egyes épitési tevekenysegek 1dobeh
lhel, az 6 és az erdfi 1
programok meghatdrozzdk. Az utak és egyéb vonalas
jellegli létesitmények épitésszervezési terveinél a kivi-
telez6k szivesen haszndljdk a ciklogramot, ezen ugyanis
jol szemléltethetd az egyes épitési-tevékenységek tér-
beli és iddbeni elhelyezkedése. A vizszintes tengely
a vonalszakasznak, a fiigg6leges tengely az id6nek
felel meg, igy jol lithato egy-egy tevékenység helye,
s6t épitésének irdnya is.

A ciklogramrajzol6 program az el6zdleg lefuttatott
MPM vagy CPM programok eredményadatait automa-
tikusan dtvéve egy épulé vonalas létesitmény killonbozo
munkatevékenységeinek idSbeni és vonalas iitemezését
rajzolja fel.

A gazdaségos széllitss programjai

A d szdllitds feltételei ésék
kxdolgczott programok a keverotclcpek legmegfelelobb

késziiltek, és kivétel nél-
kiil manuahsan szinte meg sem oldhato szdmitdsokat
végeznek.

Koltségelem-szémitd program

pmgram az epltolpan kol!scgszamnasl normakat

3 raz lapok megadott
depéniadrakbdl, illetve ckszdllitdsi Koltségekbol

i a koltsé| Ezek a
Az id6 6 knak a hattértdro- a pélyaszerkezeti rétegek egységdrai, amelyek a vizsgdlt
16n orzott eredmenyel és az adatlapon megadolt er6- keverGtelepek figyelembevételével az (it megadott szaka-
i , er6forrds-| itasok fell q ké-  szira K k. Ezzel az ,,Opumahs keverolelcp
sziil az eré’forras elemzés. A programtdl kérhetiink agg- ” cimii dtrix-

regdci6t vagy dontési tabldval vezérelve kiilonboz6 szintl
er6forrds- vagy id6korlétos allokdciot.
A donlesl tab]aval a tevékenységek iitemezési feltétel-

elemeket hatdroztuk meg.

A p elhely

unk. Az dci6 (a tevé-

al ibbi vagy a i kezdésre

utemezve) az idGegységre esd erdforrds-felhaszndlisok
Osszegezését jelenti.

Az allokdcio a tevekenysegek emfonésok utemezeé-
senek optimali Az 4 a program
a 4] 1 veszi figy : a hdl6 tevé-
kenységeihez tartozé iddértékek, ercforrdsigények, az
egész hdlchoz rendelkezésre allo ertforrds-kapacitdsok

s2dmitd program

Ez a program a szdllitdsi feladat modszerével meghatd-
rozza, hogy egy adott létesitmény megépitése mely
banyabol szarmazé anyag felhaszndldsdval, hany darab
é hol telepitett keverGtelep iizembe dllitdséval lesz
a leggazdasdgosabb.

A szdmitdsok elvégzéséhez meg kell adni a felado-
helyeken azaz a banyaban rendelkezésre 4llo termék-

é a ékeny lydsolé dontési
tébldk .
Négyfajta iblazatot kérhetiink: tevék

ségtdbldzatot, vonalas iitemtervrajzot, eréforrds-hiszto-
gramot és er6forrds- tablazatot A kuratasl paraméterek-

, azaz a szdmit vehetd
keverotelepek igényeit, tovibbd a koltségelemeket,
amelyekbdl kideril, hogy mennyibe kerill egy adott
helyre az egységnyi mennyiség szallitdsa.

A pmgram mas ]ellegu széllltasl feladat gazdasdgossd-

t6l fiiggden ezek a tabld ységek és az
eréforrasok kiilonboz6 kwalasztasaval és rendezésével
kérhetok.
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ganak szd is 1 végeztik
el példdul a villamos- és autohusz telephelyek leggazdasd-
gosabb elhelyezésé|




